
<<篠原 主勲（しのはら かずのり） 様>> 
 
（略歴） 
・2011 年度より、独立行政法人 宇宙航空研究開発機構 情報・計算工学センターに着任。

人工衛星の構造解析全般に従事。 
・2008 年 10 月～2011 年 3 月（財）神奈川科学技術アカデミー常勤研究員 
・神奈川県内の産・学・公が一体となって地域課題に取り組む地域産学公結集共同研究事

業のプロジェクトの一つである「次世代パワーエレクトロニクス」の研究員として、パワ

ーデバイスの信頼性評価技術の研究に従事する。 
・経済産業省 平成 21 年度戦略的基盤技術高度化支援事業（平成 21 年度補正予算事業）

において、自動車用インバータのモジュール等の温度特性評価用小型熱衝撃試験機の開発

に従事する。 
・2006 年 11 月～2008 年 9 月  東京大学 IML 研究機関研究員 
形状最適化に関する研究 : 非定常性を有する流れ場でも最適化解析可能な随伴変数法によ

る形状最適化手法を提案した。 
・イノベーション普及学についての研究 : 物理現象のひとつである拡散現象を模倣し、有

限要素法によるシミュレーション技術を駆使することで、社会現象のひとつであるイノベ

ーション普及の定量化を試みた。  
 
2006 年 9 月 東京大学 奥田洋司教授のご指導の下、東京大学大学院工学系研究科博士課

程を修了し、博士(工学)の授与を受ける。 
 
（研究分野） 
・計算力学、数値流体、最適設計、接触・摩擦解析、有限要素法 
 
（所属学会） 
日本計算工学学会(正会員)、日本機械学会(正会員)、エレクトロニクス実装学会(正会員) 
 
（受賞） 
なし 
 
（著書） 
・篠原主勲，流れ場に置かれた構造物の随伴変数法による形状最適化, 博工第

6375 号, 2006. 
 
・Kazunori Shinohara, Hiroshi Okuda, Time Dependent Shape Optimization Using 

Adjoint Variable Method for Reducing Drag, Atmospheric Turbulence, Meteorological 

Modeling and Aerodynamics, Nova Science Publishers, (2010), pp.343-428（査読有） 
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CG FrontSTR

!SOLUTION,TYPE=DYNAMIC
!BOUNDARY, GRPID = 1
FIX1, 1,3, 0.0
!BOUNDARY, GRPID = 2
FIX6, 1,1, 1.808553
FIX6, 2,2, 6.749819
!BOUNDARY, GRPID = 3
FIX7, 1,3, 0.0
!BOUNDARY, GRPID = 4
FIX8, 1,1, 0.20095
FIX8, 2,2, 0.74998
!DLOAD, GRPID=1^M
ALL, GRAV, 9.8, 1.0, 0.0, 0.0^M
!SOLID SECTION,EGRP=E2,MATERIAL=MAT1
!MATERIAL, NAME=MAT1
!ELASTIC
2.03e5, 0.3
!DENSITY
7.85e 6
!SOLID SECTION,EGRP=E1,MATERIAL=MAT2
!MATERIAL, NAME=MAT2
!ELASTIC
2.03e7, 0.3
!DENSITY
7.85e 6
!CONTACT,GRPID=1, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6
CP1,0.0
!CONTACT,GRPID=2, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6
CP2,0.0
!CONTACT,GRPID=3, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6,NPENALTY=1.0e+6, TPENALTY=1.0e+6
CP3,0.0
!CONTACT,GRPID=4, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6,NPENALTY=1.0e+6, TPENALTY=1.0e+6
CP4,0.0
!CONTACT,GRPID=5, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6
CP5,0.0
!CONTACT,GRPID=6, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6
CP6,0.0
!CONTACT,GRPID=7, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6
CP7,0.0
!CONTACT,GRPID=8, INTERACTION=FSLID, FORCETOL=0.0, DISTTOL=1.0e 6
CP8,0.0
!STEP,NLGEOM=ON, MAXITER=1000
BOUNDARY, 1
BOUNDARY, 2
BOUNDARY, 3
BOUNDARY, 4
LOAD, 1
CONTACT,1
CONTACT,2
CONTACT,3
CONTACT,4
!DYNAMIC,MOTHOD=HHT, ALTHA=0.98
0.2, 0.4
!STEP,NLGEOM=ON, MAXITER=1000
BOUNDARY, 1
LOAD, 1
CONTACT,1
CONTACT,2
CONTACT,3
CONTACT,4
CONTACT,5
CONTACT,6
CONTACT,7
CONTACT,8
!DYNAMIC,MOTHOD=HHT, ALTHA=0.98
0.01, 0.2
!SOLVER,METHOD=CG,PRECOND=3,ITERLOG=YES,TIMELOG=NO
300000,2
1.0e 10,1,0
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No .32

9.

CPU (15 )
0

!VERSION
1

!DAMPING, ALPHA=0.1
!SOLUTION,TYPE=DYNAMIC
!BOUNDARY, GRPID = 1
FIX1, 1,3, 0.0
!BOUNDARY, GRPID = 2
FIX6, 1,1, 1.808553
FIX6, 2,2, 6.749819
!BOUNDARY, GRPID = 3
FIX7, 2,3, 0.0
!DLOAD, GRPID=1^M
ALL, GRAV, 9.8, 1.0, 0.0, 0.0^M
!SOLID SECTION,EGRP=ALL,MATERIAL=MAT1
!MATERIAL, NAME=MAT1
!ELASTIC
2.03e5, 0.3
!DENSITY
7.85e 6
!CONTACT,GRPID=1, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP1,0.0
!CONTACT,GRPID=2, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP2,0.0
!CONTACT,GRPID=3, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP3,0.0
!CONTACT,GRPID=4, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP4,0.0
!CONTACT,GRPID=5, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP5,0.0
!CONTACT,GRPID=6, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP6,0.0
!CONTACT,GRPID=7, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP7,0.0
!CONTACT,GRPID=8, INTERACTION=SSLID, FORCETOL=1000.0, DISTTOL=0.01
CP8,0.0
!STEP,NLGEOM=ON
BOUNDARY, 1
BOUNDARY, 2
BOUNDARY, 3
LOAD, 1
CONTACT,1
CONTACT,2
CONTACT,3
CONTACT,4
!DYNAMIC,MOTHOD=HHT, ALTHA=0.98
0.1, 0.2
!STEP,NLGEOM=ON
BOUNDARY, 1
BOUNDARY, 3
LOAD, 1
CONTACT,1
CONTACT,2
CONTACT,3
CONTACT,4
!DYNAMIC,MOTHOD=HHT, ALTHA=0.98
0.001, 1.0
!SOLVER,METHOD=CG,PRECOND=3,ITERLOG=YES,TIMELOG=NO
100000,2
1.0e 10,1,0
!RESTART,FREQUENCY=1,FILENAME=t9restart
!WRITE,LOG
!WRITE,VISUAL, FREQUENCY=1
!VISUAL,metod=PSR
!surface_num=1
!surface 1
!output_type=COMPLETE_REORDER_AVS
!END

Time 0(s) Time
0.003(s)

Time 0.006(s) Time 0.09(s) Time 0.012(s)

Time 0.015(s) Time 0.018(s)

FrontSTR (cnt)
Time 0.021(s) Time 0.029(s)Time 0.027(s)
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MSC Nastran 1000
2000 JAXA

( Patran )
(Gridgen )

(6CPU ) (Nastran

) (+450 MSC
Nastran Advanced Nonlinear (SOL400))

MSC Marc 1000
2000 JAXA

( ) (
Patran Marc Mentat
) (Gridgen )

(8CPU ) (Marc
)

MSC Adams 1000
2000 JAXA

( Adams/View(Pre/Post
Processor)) (Gridgen )

(6CPU ) (Marc+Adams

Adams )

SIMULIA Abaqus 630
1820

(Abaqus CAE
) (Gridgen )

(4CPU )

Ansys 900 1900 (
+200 )

200

( ) (Gridgen
)

(8CPU )

Altair RADIOSS ( 140
350 60 )

( ) (Gridgen
)

(4CPU )

Altair MotionSolve ( 140
350 60 )

( ) (Gridgen
)

(4CPU )

Advance/FrontSTR 100 300
FrontISTR

FEMAP (Gridgen
)

(
CPU

Nastran 10
0.001

10
MSC Adams

( Nastran
Marc )

Adams

Advance/FrontSTR
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